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Sorties Step/Dir gérées
par RPFMS/RPFC +5V JVVV\I—|
g_l__l_ —22 RC7/RxD il %’OUH Connecteur HE10 2 rangé
25 RC6/TXD RBG/PGC OUT2 LIMITS onnecteur rangees
usSB f 24 | RC5/D+ RB5/PGM | 38 OUT3 2x10 broches
— 23 | RC4/D- RB4| 37 _ ouTs 1 2
45\ ]573 RC3/VUSB Egg %»OUTS 101 1 16 3 4
Tk RC2/CCP1 —,—0UT6 UT1 2 < 15 5 6
16 | RC1 RB1 [ 34
Controle de chauffe du fil chaud PVWWM = 15 | Roo RBO [ 33 ouUT2 3 8 14 7 8
OUT3 4 8 13 9 10
47K  IMCLR RD7 .30, OUT? OUT4 5 Z 12 11 12
+5V_ | 1_| MCLRVpp RD6| 29, OUTS 6 _ 11 13 14
v -]
PWM ONOFF= ON RD5| 28 _ outs OUTS 7 10 15 16
tempo OFF au démarrage Quartz 20MHz 13 | OSCI RD4| 27 ouT10 QUT6
rsy p— — 14 | 0SCO RD3 | 22 8 9 17 18
| 2x15pF [ ] RD2 | 21 19 20 _
|I——f100uF/10V —— PIC18F4550 RD1| 20
| RDO| 19 2.2K .
RE21 10
4'7% f |PWMONOFF IOL—Z; RAS5/AN4 RE1!| 9 Enable des moteurs
RA4/TOCKI REO| 8
rupors  SENSORS = |RAIANIVer: =ML ONOFF ey
Fins de course LIMITS ————- RA2/AN2/Vref- Vdd [ 32 +5V
AUTOMANU mode AUTO—AWW\ 5| RAT/AN1 vdd IIT
EPOT au max |—'WW RAO/ANO Vss | 31 100uF/10V
47K Vss | 12
+5V
Position fixe des inters et potar
101 sert a contrdler ON/OFF le moteur de broche 3300hms
A out7 —J
Broches de programmation du PIC insitu +5v —~WW D{ 1 ouT8 —— |
i outT9s —]
ICD PICKit LED ouT10—1
1 O— /MCLR
2 O— +5V Picots
Note: la temporisation PWMONOFF sert a désactiver la sécurité de mise ON du PWM et 101.
3 0O— Gnd
4 [O— PGD : Y L4
. O— PoC Module IPL5X simplifié,pour modules
6 [— V1.3 02/04/2018 par JLC




